
Es gibt eine
Simulationsumgebung

von NAO

Die Simulation
entspricht den Nao-

Spezifikationen
Es exisitert eine 

Benutzerschnittstelle
Die Simulation kann

erweitert werden

Die Simulation kann
visualisiert werden

Die Bewegungen
werden auf

Durchführbarkeit
geprüft

Der aktuelle Zustand
(Position und Winkel
der Körperteile) von

NAO kann ausgegeben
werden

Der Nutzer kann
NAO steuern

Die Simluation kann
pausiert werden

Weitere Module
können hinzugefügt

werden

Die verwendeten
Bibliotheken können
ausgetauscht werden
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